Instrukcja obstugi napedu Bluetooth z elektronicznymi krancowkami (Tuya)

I.Gtéwne cechy

+ Patent na oszczedzanie energii.

+ Wbudowany akumulator litowy wielokrotnego tadowania.

¢ Automatyczna korekta przemieszczenia pozycji spowodowanego hamowaniem.

+ Specjalne uszczelnienie wewnetrznych czesci sterujacych w celu zwiekszenia bezpieczenstwa pracy.
+ katwe przetaczanie trybu miedzy ruchem ciagtym a pulsacyjnym oraz zmiana kierunku pracy.

+ Elektroniczne ustawienie potozen krancowych. Mozna ustawic 6 pozycji (2 krancowe i 4 posrednie).
¢ Zabezpieczenie przed zwarciem.

+ Wbudowany modut Bluetooth o niskim poborze mocy i mozliwos¢ sterowania przez aplikacje.

Il.Zastosowanie . ) _ ,
Petne natadowanie mozliwe w ciagu 4 godzin. A
Odtacz tadowarke po petnym natadowaniu. UWAGA!
________________________________________ B taduj urzadzenia z akumulatorem
litowym przynajmniej raz na 6

miesiecy, aby przedtuzy¢
zywotnos¢ akumulatora.
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lll.Instrukeja obstugi

1.Wlaczanielwyiqczanie zasilania wylaczeniu napedu nie bedzie odbierat sygnatéw z pilota.

zanie zasilanial

Wytgczanie zasilania)

B S

Przetacznik ustawiony w prawo

Czerwona dioda miga raz —
naped jest wigczony

Przetacznik ustawiony w lewo Naped jest wytaczony

2.Tl‘yb pl"ogl’amowania *Jesli nie zostanie wykonana zadna czynnos¢ w ciggu 10 sekund, naped automatycznie wyjdzie z trybu programowania.
Metoda A Metoda B
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Nacisnij przycisk PROG Potwierdzajgcy ruch napedu.
przez 1 sekunde Naped jest teraz w trybie

Nacisnij i przytrzymaj przycisk STOP
na zaprogramowanym nadajniku
przez 5 sekund

Potwierdzajgcy ruch napedu.
Naped jest teraz w trybie programowania

3.Dodawanie pilota 4.Zmiana kierunku
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Naciénij przycisk GORA w
trybie programowania

Potwierdzajacy ruch napedu —
pilot dodany poprawnie

W trybie programowania
nacisnij przycisk DOL na pilocie

Potwierdzajgcy ruch napedu
— zmiana wykonana

5.Ustawianie pozycji kraficowej

Nacisénij przycisk PROG na
zaprogramowanym pilocie przez 1s

Potwierdzajgcy ruch napedu
— przejécie w tryb programowania
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Nacisnij PROG Potwierdzajgcy ruch napedu
— krancéwka ustawiona

Pierwsza pozycja kraficowa moze W celu ustawiania DOLNEJ krancowki

byé GORNA lub DOLNA ustaw naped w oczekiwanej pozycji, gdzie
W celu ustawiania GORNEJ krancowki ostatnie polecenie z pilota jest w

ustaw naped w oczekiwanej pozycji, gdzie kierunku DOL i zatrzymaj go

ostatnie polecenie z pilota jest w

kierunku GORA i zatrzymaj go

6.Ustawianie dodatkowych pozycji *Jeéli przez 30 sekund nie zostanie wykonana zadna czynnos¢, naped automatycznie opusci tryb ustawiania
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Ustaw naped w zgdanej pozycji,
naciénij STOP, potem PROG przez 1s.

erdzajgcy ruch napedu —
przejscie w tryb ustawiania

7.Korekta pozycji kraincowych

k- b

Ustaw naped w pozycji, ktérg
chcesz korygowacé, nacisnij
PROG przez 1s

Potwierdzajgcy ruch napedu
— przejécie w tryb korekty

Dostosuj pozycje ostony
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Nacisnij ponownie PROG ierdzajgcy ruch napedu

— pozycja ustawiona

Nacisnij przycisk PROG przez 1s Potwierdzajgcy ruch napedu

— korekta zakonczona

8.Regulacja kata nachylenia (dla rolet typu dzieri-noc, Shangri-la itp.)

—
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Przytrzymaj przyciski GORA +
DOL jednoczesnie przez 5 s

Potwierdzajacy ruch napgdu
— przejécie w tryb regulacji
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Potwierdzajgcy ruch napedu
— regulacja zakoniczona

Przytrzymaj STOP przez 2 s, aby zapisa¢
ustawienia i wyj$¢ z trybu regulacji

9.Zmiana ruchu pulsacyjnego i ciagtego

Przytrzymaj STOP, potem naciénij DOL
— zmniejszenie kata

Przytrzymaj STOP, potem naciénij GORA
— zwigkszenie kata

wierdzajgcy ruch napedu
— ustawienie zapisane

10.Usunigcie pilota z pamieci

*Domyslny ruch silnika jest ciagty, mozna go zmieni¢ na impulsowanieruchu lub powrotu do ruchu
ciggtego w celu ustawienia na $lepo lub podczasTryb dostrajania. Kontrola IfAPP, jest to ciagty ruch.

I

W trybie programowania nacisnij
przycisk STOP na pilocie

Potwierdzajgcy ruch napedu
— tryb zostat zmieniony
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W trybie programowania nacisnij Potwierdzajgcy ruch napedu
przycisk PROG z tytu pilota, ktory — pilot usunigty
chcesz usung¢



11.Usunigcie pozycji krancowej
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Ustaw naped w pozyciji, ktérg chcesz usungé.
Przytrzymaj PROG przez 7s.

h. )
Potwierdzajgcy ruch napedu po 1's,
przejécie w tryb ustawien.

h. D
erdzajgcy ruch napedupo 7 s. —
wybrana pozycja krancowa usunigta.

12-Przywr6cenie ustaWieﬁ fabrycznych *Zachowaj odstep krotszy niz 1 sekunda miedzy kazdg czynnoscia.

Metoda A

-~ b >

Krotko nacisnij PROG i zwolnij, Nacisnij i przytrzymaj PROG, az

gdy zapali si¢ czerwona dioda

Ponownie krétko naci$nij PROG i zwolnij,
gdy zapali sig¢ czerwona dioda

Przytrzymaj PROG przez 3
sekundy i zwolnij, gdy czerwona

naped wykona dwa ruchy potwierdzajgce.

15.Sterowanie za pomoc3 aplikacji
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dioda bty$nie dwa razy

Ustawienia fabryczne przywrécone
1.A.Zeskanuj kod QR, nastepnie pobierz 2.W interfejsie "Méj dom" wybierz "Dodaj
i zainstaluj aplikacje.B.Wyszukaj "TuyaSmart" urzadzenie" lub kliknij "+" w prawym
lub "A+ Home", aby pobra¢ i zainstalowaé goérnym rogu.

3.W interfejsie znajdziesz "Urzadzenia do
dodania". Wybierz, aby dodac. Jesli brak reakcji,
nacisnij przycisk PROG na napedzi 4 razy

4.Kliknij "+" po prawej stronie.

Metoda B

Nacisnij STOP na zaprogramowanym Potwierdzajgcy ruch napedu W ciggu 10 s. przytrzymaj
nadajniku przez 5 s PROG przez 7 s

13.Reset°wanie Bluetooth *Zachowaj odstep krétszy niz 1 sekunda miedzy kazda czynnoscia

A.Krétko nacisnij PROG i zwolnij, gdy zapali sie czerwona dioda. Powto6rz 4 razy.
B.Przytrzymaj PROG przez 3 s., az zielona dioda zacznie migac.

14.Dodatkowe instrukcje

A.Pierwsza i druga pozycja to krancoéwki gérna/dolna. Pozostate cztery to pozycje posrednie.

B.Po ustawieniu krancowek goérnej/dolnej, pozycje posrednie muszg znajdowaé sie pomiedzy nimi.

C.Goérne/dolne potozenia krancowe mozna jedynie korygowac. Usuniecie wymaga reset napedu.

D.Naci$nij GORA/DOL. raz, aby przej$é do kolejnych pozycji kracowych. Po osiggnieciu krancowki GORENJ lub DOLNEK przycisk nie reaguije.
E.Przytrzymaj GORA/DOL., az dioda mignie dwa razy — naped przemieszcza sig bezposrednio do pozycji krancowe;.

F.Przy 6.2V dioda miga na czerwono (tryb skokowy). Przy 5.5V naped zatrzymuje sie.

G.Dioda czerwona — tadowanie, dioda zielona — natadowanie.

Potwierdzajgcy ruch olejne dwa potwierdzajgce ruchy napedu
napedu po 1 sekundzie w 7 s. Ustawienia fabryczne przywrocone

aplikacje. Upewnij sig, ze Bluetooth w
telefonie jest wiaczony przed rozpoczeciem.

krotko i 1 raz diugo, aby zresetowac.
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Done < Tubular Motor 2 £ < Setting

Added successfully Shade Direction

® Tubular Motor Tilting angle setting

Factory Default Reset
Connecting...

Running Mode Setting

3 copy RF
07 B '
o i
i ” t speed SET
B
Place your router, mobile phane, and device 85 Battery Show
close as possible
Limit set
- b Remave Limit
Schedule
more >

5.0czekiwanie na potgczenie z napedem

6.Kliknij "Gotowe" - pomyslinie 7.W interfejsie znajdziesz przyciski "GORA 8.W interfejsie ustawieri wykonaj
dodano naped. DOL STOP" do sterowania silnikiem. Kliknij dalsze operacje.
"Wiecej", aby przejs¢ do ustawien.

IV.Rozwigzywanie problemoéw

Pozycja Problem Przyczyna Rozwigzanie
. TR A. Brak zasilania A. Wiacz przyciskiem
1 Napg;:j;i;;a!;l nie B. Zabezpieczenie przed niskim napigciem B. taduj przez 6 godzin przed uruchomieniem

C. Nieprawidtowy montaz powodujgcy blokade napedu

A. Zabezpieczenie przed niskim napigciem

C. Sprawdz czy wszystkie czesci sg prawidiowo zamontowane

2 Naped nagle zatrzymuije sie podczas prac! A. Naped wznowi prace po natadowaniu
pe g YIS pracy B. Zabezpieczenie przed przeszkodg B. Sprawdz czy wystepuja przeszkody lub przecigzenie
3 Aplikacja nie moze polaczyé sie z napedem A. Bluetooth jest wytaczony A. Wigcz Bluetooth w telefonie

B. Naped potaczony z innym telefonem

B. Zresetuj Bluetooth | potgcz ponownie

Zgodnie z przepisami Dyrektywy Parlamentu Europejskiego i Rady 2012/19/UE z dnia 4 lipca 2012 r. w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego (ZSEE) zabrania sie
umieszczania zuzytego sprzetu razem z innymi odpadami, oznaczonymi symbolem przekreslonego pojemnika na $mieci. Uzytkownicy sg zobowigzani do przekazania zuzytego
sprzetu do wyznaczonego punktu zbiérki w celu wtasciwego przetworzenia. Oznakowanie oznacza jednoczes$nie, ze sprzet zostat wprowadzony do obrotu po dniu 13 sierpnia 2005 r.
Te obowigzki prawne zostaty wprowadzone w celu zmniejszenia ilosci odpadéw wytwarzanych ze zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego oraz zapewnienia odpowiedniego

I poziomu zbiérki, odzysku i recyklingu. Sprzet nie zawierazadnych niebezpiecznych sktadnikéw, ktére mogtyby mie¢ szczegoélnie negatywny wptyw na srodowisko i zdrowie ludzi.

A-OK niniejszym o$wiadcza, ze naped objety niniejszg instrukcjg, oznaczony dla napiecia wejsciowego 5V i uzywany zgodnie z przeznaczeniem zgodnie z niniejszg instrukcja, jest
zgodny z zasadniczymi wymaganiami deklaracji zgodnosci dyrektyw 2011/65/UE wyszczego6lniajgcej zastosowane normy i specyfikacje oraz podajgc wszystkie dane szczego6towe
umozliwiajgce identyfikacje napedu, nazwisko i adres osoby (0oséb) upowaznionej do sporzgdzenia dokumentacji technicznej i upowaznionej do sporzgdzenia deklaracji, w tym
miejsca i daty problemu mozna skontaktowac¢ sig z obstuga klienta centrali A-OK pod numerem 0752-5717888.



User Guide of Energy Saving Tuya Bluetooth Motor

Il .Application

It can be fully charged within 4 hours,
Please unplug the charger when fully charged.

Charger

.Features

m Energy Saving Patent.
m Built-in Rechargeable Lithium Battery Pack.
m |t has automatic correction function for the displacement generated

by braking.

m The built-in control parts of motor are sealed well for better safety.

m It's easy to switch the mode between inching and interlock and control

operation direction.
Electronic limits setting,6 limits can be set (2 end limits and 4 middle
limits).

m Short circuit protection & open circuit protection for sensor.
m Built-in low power Bluetooth module and APP intelligent control function.

ACAUTION!

B Please charge lithium
battery devices at least
6h every 6 months to
extend battery life.

(5V DC 1.0A)

’7 Built-in lithium battery

lll.Operation Instruction

1.Power ON/OFF

.

The switch is toggled to the right The red light flashes once-the

motor is now turn on

2.Programming Preparation

Method A

=

Press PROG button for 1s

Motor jogs once. The motor is
now in setting mode

3.Paring remote

Press UP button under paring mode

Motor jogs once, the motor and
remote are now paired

* After switching off power, the motor will not be able to receive remote signals.

Power OFF

The switch is toggled to the left The motor is now turn off

* Ifthere is no action in 10 seconds, the motor will exit programming automatically.

Method B

G | = g . S
Press and hold STOP button on
programmed remote for 5s

Motor jogs once. The motor
is now in setting mode

4.Change Direction

.
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Motor jogs once, the motor
direction is now reversed.

Under the programming preparation,
press the remote “DOWN” button

5.First limit position setting

Press PROG on the programmed
remote for 1s

I

Adjust the motor to the desired
position, press STOP,
then press PROG

If press DOWN button, then lower
limit is first limit

The motor jogs once, it is now
in setting mode

The first limits can be Upper or
lower limit, if press UP button,
then Upper limit is first limit

Motor jogs once, the limit position is saved

6.Other limit position setting
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Press PROG button again

* Ifthere’s no any action within 30's,the motor will exit from limit position preparation automatically

The motor jogs once again, the limit
position setting is done

Adjust the motor to desired position,
press STOP, then press PROG for 1s

The motor jogs once, it gets
into setting mode

7.Limit position fine-tuning

RN
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Press PROG button to save settings The motor jogs once,

fine-tuning is done

Adjust motor to the limit position,
Then press PROG button once

The motor jogs once, it gets
into setting mode

Fine-tuning the motor to the
desired position

8.Tilt angle adjustment ( Special for Zebra blinds, Shangri-la blinds etc.)

Press and hold UP+DOWN buttons
for 5s at the same time

Press and hold STOP button, then
press UP button, it gets a greater angle

Press and hold STOP button, then press
DOWN button, it gets a smaller angle

Motor jogs, then it gets into
adjusting mode

RN
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Motor jogs then the adjustment is done
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Then press and hold STOP button
for 2s to save and exit adjusting mode

The motor jogs once, setting is saved

9.Jog movement & Continuous movement switching  10.Delete Single Code

% The default movement of the motor is continuous, can be changed to jog

movement or back to continuous movement for blind positioning or during
fine tuning mode. If APP control, it is continuous movement.

Sy

-
|\Z. -—p o

Under the programming preparation,
press the remote “STOP” button

= " =y
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Under the programming preparation,
press the “PROG” on the back of
programmed remote

Motor jogs once, single
remote is deleted

Motor jogs once, the switching is done



11.Delete the limit position

-7

Let the motor run to the limit
position which needs to be
deleted, press PROG for 7s

h. D
The motor jogs once after
1s then goes into setting mode

—y
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The motor jogs once again after 7s,
the preset limit position is now deleted

1 2 . Reset m oto I * Make sure the interval between every actions less than 1s

Method A F; \ ﬂ —

Short press PROG button, release

A Short press PROG button again,
when red light comes on

release when red light comes on

Press and hold PROG for 3s, release
until red light flashes twice

< 7 <
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Press STOP of the programmed Motor jogs once Press back PROG for
transmitter for 5s 7s within 10s

Press PROG button and hold until
motor jogs twice.The resetis done

Method B
—y
ol 3

Motor jogs two more times
in 7s.The resetis done

Motor jogs once in 1s

1 3 . Reset bl uetooth * Make sure the interval between every actions less than 1s

A. Short press PROG button, release when red light comes on, repeat this action 4 times
B. Long Press PROG button and hold for 3s until Green light flashes

14.Supplemental Instruction

A. The first and second position are Upper/Lower limit positions. Other four are intermediate positions.

B. After the Upper/Lower limit position are set, all the intermediate positions must be set between the Upper and Lower limit.

C. The Upper and Lower limit position can only be fine-tuned once set. It can only be removed by resetting the motor.

D. Press the UP or DOWN button once and the motor will move to the next pre-set limit position. When the upper position has been reached, the Up button
will be unresponsive. When the lower position has been reached, the Down button will be become unresponsive.

E. Press and hold the UP or DOWN button until the indicator on the programmed channel flashes twice, release, then the motor will move to the Upper or
Lower limit position without stopping at any intermediate position.

F. If battery is low to 6.2V, red light will flash, motor will switch to jog mode. If low to 5.5V, motor will stop working.

G. The light turns to red during recharging. It turns to green when it is full recharged.

15.APP instructions

1.A.Scan the QR code ,then
download and install APP.
B.Search for 'TuyaSmart' or
'A+ Home' to download and
install the smart App.please
make sure the phone bluetooth
is on before operation.

Place your router, mabile phone, and device as
close as possible

5.Waiting for connecting motor

IV.Trouble Shooting
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2.0n the interface"my home",
choose"Add a device"or click "
+"at the up right corner
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Done

Added successfully

® Tubular Motor

6. Click"Done",you finished
adding motor successfully

101 AMT LT

< Add Manually  Auto Scan =

Mvailable devices found

Devices to be added: 1

Do not add

3.0n the interface ,you will find 4. Click "+"on the right conner

"Devices to be added",choose
go to add.For no response,4 short
and 1 long press on motor PROG
button to reset

< Tubular Mator 2 £ < Setting
Shade Direction
Tilting angle setting
Factory Default Reset
Running Mode Setting
copy RF

speed SET

Battery Show

Limit set

Remove Limit

Schedule

more >

8.0n the interface of setting,
for further operations

7.0n the interface,you will have
"UP,DOWN STOP" buttons for
controlling motor.Click"More"

for for entering interface of setting

Item Problem Matter Shooting
B A. Power is cut off A. Switch it on by button
1 ;I]'gc—;rr]nortnoor\;ieoesn el End B. Shortage voltage protection B. Start the motor after charging it for 6 hours
y C.Incorrect installation leads to motor stucking C.Check and make sure all parts are installed properly
2 The motor stops suddenly A.Shortage voltage protection A.The motor will resume to work after being charged

during operation

B.Protect the motor when encounter obstacle

B.Check if there is something stuck or overloading

3 APP can not be connected with Motor

A.Bluetooth is not open
B.Motor is connected by other mobile phones

A.Switch on the bluetooth of mobile phone
B.Reset bluetooth and connect again

In accordance with the provisions of the Directive of the European Parliament and of the Council 2012/19/ EU of 4 July 2012 on waste electrical and electronic equipment(WEEE), itis
prohibited to place of used equipment together with other wastes, marked with crossed out wheeled bin symbol. The users are obliged to transfer their used equipment to a designated
collection point for proper processing. The marking means, at the same time, that the equipment was put on the market after 13 August 2005.These legal obligations have been
introduced to reduce the amount of waste generated from waste electrical and electronic equipment and to ensure an appropriate level of collection, recovery and recycling. The
equipment does not contain any dangerous components, which would have any particularly negative impact on the environment and human health.

A-OK hereby declares that the drive covered by these instructions, when marked for input voltage 5V and used as intended according to these instructions,is in compliance with the
essential requirements of Directives 2011/65/EU declaration of conformity detailing standards and specifications used and stating all particulars for identification of the drive,name
and address of the person(s)authorised to compile the technical file and empowered to draw up the declaration including place and date of issue can be contacted A-OK headquarters
customer service at 0752-5717888




